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DT 2/8

1 - MISE EN SITUATION (suite ...)
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8623
8618

8620 :

8624
8024

8025

8028 :

Q027

9028

9028
8629

8628 :

8627
BB26
B625

BBZZ :

8621
8619

8300

Légende des composants du schéma pneumatique

Dismétre 2/4
Diamétre 6/8
Diamdtre 9/12

- Hydraulique

Commande de secours
A : position normale "D”

KAV : position neutre et démarrage “R START"

AV : position ler rapport i
HAR : position neutre “R”
AR : position marche arriére "R™

DT 3/8

DT 4/8

. Electrovalve de relais arriére petite vitesse

: Electrovalve de marche arriére
Flectrovalve de premiére iente

: Yérin de commande de relais avant (B 18)
A : Grande vitesse
B : Petite vitesse

. Vvérin de commande de relais arriére
A : Grande vitesse
B : Petite vitesse

& : ler rapport
B : Peint mort
¢ : 2éme rapport

Vérin d assistance des rapports 3éme et 4éme

A : 4éme rapport
B : Point meort
C : 3éme rapport

Electrovalve de relsis arriére grande vitesse

Vérin d assistance des rapports de lére et 2éme

. Vérin d assistance des rapports de iare lente et M AR

A : lére lente
B : Point mort
g 3 Marche_arriére

Vérin d assistance d’arbre intermédiaire "Delta 2°

- Electrovalve du “DELTA 2"
Electrovalve du guatriéme rapport
: Eleetrovalve du troisiéme rapport
: Electrovalve du deuxiéme rapport
. Electrovave du premier rapport

Flectovalve de point mort

: Servo-débrayage

. Electrovalve du relais avant grande vitesse
. Electrovalve du relais avant petite vitesse

A
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DT 4/8
1 - MISE EN SITUATION (suite ...)

Schéma pneumatigue de 1 ensemble
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DT 5/8
1 - MISE EN SITUATION (suite ...}
« TRANSMETTRE LA PUISSANCE
Ordres opérateur Présance énergie
proumatique Programme
infos d'¢lat ‘I
x ] . . ‘nformations opérateurs .
! Signasxcaptenrs [
{
1 Prise diagnostic
P de oomtggj_evgfrlm
REALISER e ]
Brpsismmlires la transmissien de la |——»
Cu . puissance g [0S O,
Enlﬂe Bolie de Vitesses |
bquipée ()m-mu-
AQD Point de vue Maintenance e
Ordres Réglages . Impulsions éleciriques calculateur
dlegtrovalves ) |
. 1 ___Infos régime
—*I . Ll |
3 : CAPTER ] infos positions (vers GERER) N
les g, ‘
informations
ADAPTER ool
- fe Couple Moteur jp——
Lt e - e o,
-
A3 Point de vue Maintenance

.
v

2- PARTIE ETUDIFEE :

VERIN d’ASSISTANCE des rapports de 3é¢me et 4éme

Par rapport 4 la commande manuelle classique, 1a T.B.V. offie le confort de condmié car
I"énergic nécessaire au déplacement des fourchettes pour le passage des rapports, est fourm par
le réseau pneumatique de bord du véhicule.

Ainst le chauffeur peut se concentrer sur 12 conduite du véhicule.
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DT 7/8

26 1 Anneau élastique pour alésage 75 x 2.5
25 1 Anneau ¢lastique pour arbre 12 x 1
24 1 Axe d’articulation (Monté serré dans 14)
23 1 Anneau élastique pour alésage 17 x 1
22 1a Anneau élastique pour arbre 85 x 3
21 1 Joint plat
20 I Joint torique 69.45 x 3.53
19 1 Joint quadrilobe 66.04 x 5.33
18 1 Joint torique 120.2 x 3.53
17 1 Joint torique 85.09 x 5.33
16 3 Joint torique 85.09 x 5.33
15 2 Joint torique 85.09 x 5.33
14 1 Carter de la bofte de vitesse
13 3 Vis CHC M6 - 16
12 _ 1 Guide de Pensemble bille + ressort
11 1 Ressort cylindrique
10 . 1 Bille de position

1 Noyau mobile du capteur

1 Capteur

1 Fourchette

1 1 Basculeur
5b 1 Piston de centrage
Sa 2 Piston de centrage

1 Piston de commande

1 Tige du piston

1 Embout haut du vérin

1 Corps du Vérin -

SNBSS R e _Désignation .
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_Anneaux

¢lastiques

Les snneaux élastiques sant’des anneaux ouvers ef desu-
nés & andier en mwenslation fe mouvement refaul de deux
pECeS.

En regle générale {saul wés faibles effons adawd, fa
pice en contact aves un anaeau élastique doit présenter
un angle vif. On réduit ainsi ke bras de levier.a du couple
tendant 3 délarmer ['anneau & une 1bs faible valeur {fong-
vion du jeu, des défurmations. etc).

Matitre : normatement fabrqués en XC 75%.

frat de finition : phosphaté ou bruni

45al Anneaux normalisés
“Leurs formes sont éwdifes afin dassurer une pression
de serrage uniforme.

Piace

a_immobiliser] [élastique

Anneau

Cale Anneau

dastique

Angle_vif E:ibie = %‘]

Forme e gorge occeptable
pour uae faible chorge oxiale
uynifotérale.

L

o

Annedux élastiques pour arbles

NF E 22-163 Anneoux élastiques pour alésoges

NF E 22-165

. b min=3(%29) amzn=3!G“°}
# 2z o ooy Y-
‘\i_——*— .
i r e 1
o REBIONST
A= I~ - )
ko S e ol
mn ="
p ol . 2 { jrened
g L -k
olth 11} ne ! i =
€ espace libre nécessoire ou monwoge t&“_"_,_._L_ C” :espoce libre nécessoire au montage
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Exemple. de désignation dimensionnelle dun
anneay €lastigue. pour arbre de damélre d =30
et dépaissews e = 15
| Anneau élastique pour arbre 30x 1,5, #rE22.163
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